Pilotaje robots. Pack Vision 3D.

Sistema definitivo, de pilotaje de robots para posicionado
de carrocerias.
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Pilotaje de robots 2D y 3D,
Contaje.

Medicion 2D y 3D de partes.
Reconocimiento de formas.
Control de aspecto.
Herramientas a medida.

El Pack 3D permite a través de 3 cabezales 3D de rapido
Ribinerf s.I. montaje, determinar la posicion 3D de una carroceria en el
¢/ Barraquetes 20 espacio. No precisa desarrollos, y solo precisa una rapida
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configuracion, para cada formato, para empezar a trabajar.

Tres cabezales 3D con luz incorporada.

Cabezal modular de rapido montaje.

Potente software muy intuitivo.

Rapida programacién.

Implementacion standar.

Todos los tipos de robot.

Numero ilimitado de tipos de vehiculos.

Puesta en marcha en 4 horas.

Cabezal estéreo - vision. Verdadera vision 3D: Cada cabezal mide

Calibrado de fabrica con directamente cada punto sin acumular
luz incorporada. errores de tolerancias del vehiculo.
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General;

® Cabezal con gran volumen
de medicion: 360 x 260 x 100 mm

fic "gﬂ”’t’:jf Dy 3D ® Precision de medida de +/- 0,5mm
Medicion 2D y 3D de partes. ® Reprogramacion ON-LINE. -
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Control de aspecto. ® Tiempo de determinacion de -
Herramientas a medida. . :
posicion: < 250ms .

Camdia 1

® Tiempo de cambio de cabezal: < 10 min.

| Revalage Péimslie 1

® Sistema anti-colision de robots.
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