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Pilotaje de robots 2D y 3D.
Contaje.

Medicion 2D y 3D de partes.
Reconocimiento de formas.
Control de aspecto.
Herramientas a medida.
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9,0) Operario de inspeccion robotizado
)V O.W.L 3D system
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ElI OWL 3D, es un sistema flexible disefado para efectuar
mediciones tridimensionales y controles de calidad de piezas en
produccion. Localizacion de piezas, ubicaciones para guiado 3D
y ensamblaje con robots.

® Cabezal 2D 06 estereoscopico 3D con precision de hasta 15 umt.
® Flexible: Cambios de formato instantaneos.
® No precisa utillajes para posicionar las piezas, (El sistema la busca).
@ Sistema de auto diagnéstico y autocalibracién.
@ Verificacion del 100% de las piezas.
@ Rapida ampliacion: Definir nueva parada de robot
+ nuevo analisis de vision = 10 minutos.
® Velocidad: 40 puntos en 12 segundos.
® Generacion de mallado laser para
mediciones 3D sobre planos.
@® Medicion sin contacto.
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Sistema de generacion de mallado laser
para efectuar mediciones 3D sobre
superficies planas o cambios suaves de
planos inmedibles por otros métodos.

Guiado de robots: determinacion de la
posicion de ubicaciones para cojer-dejar
piezas en su interior (contenedores).

Los mejores ojos. Visiosehpe

® Cabezal 3D precalibrado
de fabrica.

® Volumen de medicioén:
80 x 75 x 50 mm
® Precision
(centro de taladro de 30mm):
X=0,015mm

Y =0,015 mm Cabezal estéreo - vision.
Z=0,030 mm

' Ensamblaje 3D: Medicion de la posicion de

Calidad 2D: presencia de partes,
grietas, cotas, roturas, falta de
material, roscas, taladros,
centraje de tuercas, volumenes,

RFN-CWL3D 200507




